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Рассматривается два класса систем отсчёта – динамических и 

кинематических. Показано, что общепринятый вывод основного уравнения 

динамики точки в ускоренных системах отсчёта оказывается верным лишь в 

кинематических системах отсчёта. Дан вывод этого уравнения также и для 

динамических систем отсчёта. Выявлено, что в кинематических ускоренных 

системах отсчёта переносная и кориолисова силы инерции являются фиктивными 

(кинематическими), а в динамических системах отсчёта – реальными 

(динамическими). Сделаны следующие выводы. 

1. Все подвижные системы отсчёта разделяются на два класса: динамические 

и кинематические. В каждом из этих классов, в свою очередь, системы отсчёта 

подразделяются на неускоренные и ускоренные друг по отношению к другу.  

2. Динамические, неускоренные по отношению к сфере удалённых звёзд, 

системы отсчёта, следовательно, неускоренные и друг относительно друга, 

называются инерциальными. Во всех инерциальных системах отсчёта выполняется 

динамический принцип относительности Галилея  

3. Динамические, ускоренные по отношению к инерциальным,  системы 

отсчёта называются неинерциальными. В динамических неинерциальных системах 

отсчёта  основное уравнение динамики точки формулируется точно так же, как и в 

инерциальных системах отсчёта: “Произведение массы материальной точки на 

вектор её ускорения равняется векторной сумме всех фактически приложенных к 

ней сил, включая дополнительные силы реакций со стороны тела отсчёта данной 

неинерциальной системы отсчёта на материальную точку, а также её переносную и 

кориолисову силы инерции”.  

 


